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Contenido

mBot es un robot educativo para que principiantes aprendan STEM (Ciencia, Tecnologia, Ingenieria, Matematicas) y experimenten el
encanto de la mecanica, la electronica, los sistemas de control y la ciencia informatica.
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Ajuste de fabrica

ADVERTENCIA: PELIGRO DE ASFIXIA- Piezas pequefas: No recomendado a nifios menores de 12 afios.
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mCore Montaje

Chasis x1 : Motor (Izquierda) x1
Motor (Derecha) — Tuerca M3 x2
Tuerca M3 : x2
Tornillo M3x25 :
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Tornillo M4x8 x2
Mini Rueda auxiliar x1
Sensor seguidor de lineax 1

Después del montaje,
asegurese de que el
cableado esté
correcto.

Tornillo M4x8

Sensor ultrasénico Me

X2
x1

x4

Médulo Bluetooth/2.4G x1

Cubierta mCore  x 1
mCore x 1

Por favor, comprueba si los pins
de Bluetooth o el mddulo 2.4G
estan bien instalados, de lo
contrario el chip puede dafiarse
al encender.




Nota: Bateria de litio 3.7V x1
Si utiliza un soporte de
bateria AA, por favor omita :
el paso 13,14, 15y 16. :

Soporte de bateria de litio 3.7V x1 Soporte de bateria AA  x1

x1

Velcro

Tornillo M4x8 x4

Por favor, conecte los cables al conjunto de médulos electronicos después del montaje. :



Cableado Sugerencia de baterias

Nota:

Rango de voltaje mCore: 3.7V DC-6V DC. Hay dos opciones para la fuente de alimentacién:

Puede que tenga que cambiar la

Soporte pilas AA secuencia de los dos cables (M1, M2)

para la direccion de rotacion correcta.

Modulo Bluetooth/2.4G
Opcion 1: Opcion 2:
4 x pilas AA (No incluidas) Bateria de litio de 3,7V (no incluida)

con interfaz estandar 2.0. Apoya a la
carga a través de un cable USB.

Bateria Litio 3.7V

Sensor seguidor de linea

Motor (Izquierda)



Ajustes de fabrica Programacion grafica

Ahora que su mBot esté totalmente montado, es el momento de probarlo. 1.Introduccion de la a plicaCién Makeblock

mBot Tiene tres modos predefinidos: modo de control por infrarrojos, modo de evitar obstaculos y modo de seguimiento de linea. Makeblock es una aplicacién para la programacion y control de robots mediante el uso de teléfono / tableta.

La primera vez que enciendas mBot, estara en el modo de control de IR (Infrarrojos, modo por defecto) y la pantalla de visualizacién Buscar Makeblock en Appstore/Google Play
RGB LED en blanco.

Sin la aplicacién o controlador de Infrarrojos, puede testar mBot presionando el botén de encendido

Cuando presionas el botén de encendido:

o Si el LED RGB se muestra verde, mBot comenzara en el
modo de evitarbstaculos. Sitlle a mBot en un terreno
plano, evitara muros y obstaculos automaticamente
mientras se mueva.

2.Introduccion de la aplicacion mBlock

mBlock es una aplicacion de juego que puede ensenar a los ninos como hacer la programacion en el robot.

o Si el LED RGB se muestra rojo, mBot se iniciara en el modo de
seguimiento de linea. Sittie a mBot en un mapa con lineas para
seguir, se movera encima de la linea negra automaticamente.




Conexion Inalambrica Programacion de Arduino (en Lenguaje C)

1. Introduccion al médulo Bluetooth 2. Introduccién al Médulo 2.4G (no incluido) mBot es también compatible con el lenguaje de programacion Arduino en C. Arduino es una plataforma electrénica de cédigo
El modulo Bluetooth esta disefiado para mCore con el Soporte de © El médulo 2.4G incluye dos partes: el USB-serie inaldmbrico abierto basado en la flexibilidad, la facilidad del uso de hardware y software.

Bluetooth 2.0 y 4.0. Es conveniente tanto para usuarios individuales : para ordenadores, el médulo inalambrico 2.4G para el . . o .

como para familias. Se pueden combinar con smartphones Android | mCore. Usa la misma tecnologia que un ratén inalambrico y El software de Arduino consiste en un entorno de desarrollo (IDE) y las bibliotecas del nicleo.

0 iOS y también conordenadores (Soporta la Conexién por . es muy adecuado para el aula. No necesita drivers ni

Bluetooth) para realizar la programacion de la conexién inaldambrica. sincronizacion. B i —— .

File Edit Sketch Tools Help

mbot_firrmware

/ -
% File Name . Mbot_Firmware. ino ™
# huthor . Ander

# lpdated o Ander

# Wersion o ¥loE0i01

# Date 1 12/29/2014

# Deseription : Firmware for Maleblock Electronic modules with Seratch.

# License : CC-FY-3A 3.0

=

Copyright (©) 2013 - 2014 Maker Works Tachnology Co., Ltd ALL right reserved
# hittp: /fwew. nakeblock cc

#include Servo b
#include ire b3
#inelude “MeFort B
#include “MeDCMotor. B

#include “Helltrasonic. b ¥
¢

Arduing




Los Modulos electronicos en Makeblock—Mas investigacion

El 3-Axis
Acelerometro y
giroscopio Me
pueden medir el
movimiento y la
localizacion de los
objetos, por ejemplo
detectando golpes en
los robots de sumo.

Z

El sensor de sonido
Me, puede medir el
volumen. Puede ser
utilizado para
algunos proyectos
interactivos, como un
botén de operador
de voz.
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La pantalla Me 7-
segmento incluye un
tubo de Nixie de 4
digitos para mostrar los
datos. Ej.: velocidad,
tiempo, puntuacion.

El Sensor de
temperatura Me,
puede medir la
temperatura, con el
rango de medicion
desde -55°C a 125°C.

El Potenciémetro Me
convierte el
movimiento rotativo a
una entrada analdgica
que puede ser utilizado
para controlar la
velocidad de un robot
movil, el brillo de Leds
RGB u otros.

El médulo de detector
de infrarrojos pasivo
Me, puede detectar la
radiacion infrarroja
del ser humano o
animales a 6 metros.

El Joystick Me, puede
controlar la direccién
del movimiento de los
objetos.

Para mas informacion, visite www.makeblock.com.
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